KX

REGULATEUR ET
MINI-PROGRAMMATEUR

'l ASCON
TECHOLOGIC

Manuel d’utilisation
24/07 - Code: ISTR_M_KX-SERIES_F_11_-

1 DIMENSIONS ET FORAGE (mm)

1.1 Recommandations de montage

Instrument congu pour un montage permanent, en inté-
rieur uniquement, dans une armoire éléctrique, avec bornier
accessible et cablage par l'arriére.
Choisir un emplacement avec les caractériqtiques suivantes:
+ Facile d'acces;
+ Peu de vibrations et pas de chocs;
+ |l devrait y avoir aucun gaz corrosifs;
+ Sans présence d'eau ou d'autres fluides (i.e. condensation);
+ Température ambiante compatible avec les spécifica-
tions (0... 50°C);
+ Humidité relative compatible avec les spécifications
(20... 85%);
Montage sur tableau avec épaisseur maxi 15 mm.
Si l'indice de protection maximal IP65 est requis, le joint
optionnel doit étre installé.

1.2 Dimensions

Instrument avec terminaux non-amovibles
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2.1 Schéma de cablage
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Sortie 1, Relais: 4 (4) A/250 VAC
Sortie 2 et 3, Relais: 2 (1) A/250 VAC (*)
Sortie 1, 2 et 3, SSR drive: 12 VDC/20 mA
Sortie 1, analogique: 4... 20 mA (KX3 seulement)
Sortie 4, SSR drive: 12 VDC/20 mA
* Pour la commande servomoteur, les codes
des sorties Out2 et Out3 doivent étre a “M".

4... 20 mA (actif)

Passif TX, 2 fils, 4... 20 mA
0A12.. 60 mV, 0/1... 5V, 0/2... 10

Généralites pour le cablage

4+ Séparer les cables de puissance et les cables de mesure.

+ Les composants externes (barriéres zener, etc.) connec-
tés entre le capteur et les bornes d'entrée peuvent
générer des erreurs de mesure dies & une résistance de
ligne excessive ou mal compensée ainsi qu'a des pics de
courant.

+ Lorsqu'un cable blindé est utilisé, le blindage de protec-
tion doit étre connecté a la terre d'un seul coté.

+ Attention aux résistances de ligne, une résistance trop
élevée génére des erreurs de mesure.

2.2 Entrées

2.2.1 Entrée termocouple

e T Ll |

I T

2] -

Courant de détection de continuité: 250 nA.

Soudure froide: Compensation automatique entre 0... 50°C.

Dérive thermique de la CSF: 0.1°C/°C aprés 20 min de chauffe.

Impédance d'entrée: > 1 MQ.

Calibration: Selon EN 60584-1.

Note: Pour les entrées TC, utiliser des cables de compensa-
tion, de préférence blindés.

2.2.2 Entrée capteur infrarouge

1]+

Exergen

Résistance externe: Sans objet.

Soudure froide: Compensation automatique entre 0... 50°C.
Dérive thermique de la CSF: 0.1°C/°C.

Impédance d'entrée: > 1 MQ.

2.2.3 Entrée RTD (Pt 100)

Circuit d'entrée: Injection de courant(150 pA).
Résistance de ligne: Compensation automatique jusqu'a
20 Q/fil avec erreur maxi 0.3°C.

Calibration: Selon EN 60751/A2.

Note: La résistance des 3 fils doit étre identique.

2.2.4 Entrée RTD Pt 1000, NTC et PTC

Résistance de ligne: Non compensée.
Circuit d'entrée 1000: Injection de courant (15 pA).
Calibration Pt 1000: Selon EN 60751/A2.

2.2.5 EntréeVetmV

o it N
mv | | -
=y |
Impédance d'entrée: > 1 MQ pour entrée mV,
500 kQ pour entrée V.
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2.2.6 Entrée mA

Entrée 0/4... 20 mA pour transmetteurs passifs
Avec alimentation transmetteur interne

Impédance d'entrée: < 53 Q).
Alim. aux. interne: 12 VDC (+20%), 20 mA max..

Entrée 0/4... 20 mA pour transmetteur passif
Avec alimentation transmetteur externe

Aim. _|; B
+ externe )

Entrée 0/4... 20 mA pour transmetteur actif

2.2.7 Entrées Logiques

Notes de sécurité
+ Séparer les cables d'entrées logiques et |la puissance;

4+ Linstrument met 150 ms pour détecter un changement
d'état;

4+ Les entrées logiques ne sont PAS isolées de I'entrée mesure.

Une isolation double ou renforcée entre les entrés
logiques et I'alimenttion doit étre effectuée en externe.

Entrée logique par contact

Digital

Input 1 /(f
Digital \+_ '
Input 2 .

L=
Résistance maximum: 100 Q.
Niveau de contact: DI1T =10V, 6 mA;
DI2 =12V, 30 mA.
Entrée logique par 24 VDC
Digital 3‘6
Input 1
2 D.‘ 5
Digital ()
Input2 +~ 1P 4

Etat logique 1: 6... 24 VDC;
Etat logique 0: 0... 3 VDC.

Fra nce ¥ www.regulation-france.fr

2.3 Sorties

Notes de sécurité
+ Pour éviter les chocs électriques, connecter I'alimenta-
tion en dernier,
+ Pour les connexions d'alimentation utiiser des cébles
N° 16 AWG ou plus congus pour au moins 75°C.
+ Utiliser du cable cuivre uniquement
+ Les sorties SSR ne sont pas isolées. Une isolation ren-
forcée sera assurée par les relais statiques.
+ Pour les sorties SSR, mA et V si la ligne est de plus de
30 m utiliser un cable blindé.
Avant de raccorder les actionneurs, nous recom-
mandons de configurer au préalable I'instrument
(ex.: type d'entrée, de réqulation, alarme etc.).

2.3.1 Sortie 1 (OP1)

Sortie Relais

T -1 NO
10—
ﬂ?ﬁ

i S

Contact: *4 A /250 V cosg =1,

+2A/250V cosg =0.4.
Operations: 1x 105
Sortie SSR Drive

Niveau logique 0: Vout < 0.5 VDC;

Niveau logique 1: 12V 4+20%, 20 mA max..
Sortie Analogique Courant (KX3 seulement)
ial10 + mA
[} g -
[ —

Sortie mA : 0/4... 20 mA, isolée, RL max. 500 €.
Sortie Analogique Tensiont (KX3 seulement)

’_=——+\

+<H10
E— 0]
*<H 9 |-

| -

-

Sortie V: 0/2... 10 V, isolée, RL min.: 500 Q.

2.3.2 Sortie 2 (OP2)

Sortie Relais

I—~|—~|I
- no

Contact: *2A/250Vcosp =1,
*1A/250V cosgp = 0.4.

Opérations: 1 x10%
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Sortie SSR Drive 2.4 Interface série
412} S8R RS-485 p- [ -
» 0 D- ————® n
- D+ — ]
L =i 7
Niveau logique 0: Vout < 0.5 VDC; D- J_ p I
Niveau logique 1: 12 V +20%, 20 mA max.. D+ 3 —
2.3.3 Sortie 3 (OP3) E :
Sortie Relais D-
—= NO D+
14— , .
— ¢ ( Type d'interface:  Isolée (50 V) RS-485;
+<H13 Tensions: Selon standard IEA;
e Protocole: MODBUS RTU;
Contact: *2A/250Vcosp=1; Format: 8 bits sans parité;
) 1A ,"5250 " Cosp = 0.4. Stop bit: 1 (0"8};
Operations:  1x10". Vitesse: Programmable entre 1200... 38400 baud;
Sortie SSR Drive Address: Programmable entre 1... 255.
: +SSR Notes: 1. Linterface RS-485 permet de raccorder jusqu'a 30
14 o instruments a une unité Maitre;
13 2. Logueur de cable maxi 150 m a 9600 baud.
=" A :
Niveau logique 0: Vout < 0.5 VDC; 2.5 Alimentation
Niveau logique 1: 12V £20%, 20 mA max.. Ligne
i ; |
2.3.4 Commande Servomoteur Sorties 2 et 3 Alimentation
(KX3 seulement) Neutre
. T NO F
14— :rmer Tension d'alimentation:
Ouid| Ialc + 24VAC/DC (+10%).
s e + 100... 240 VAC (-15... +10%)
12— Ouvrir Notes: 1. Avant de raccorder I'appareil a I'alimentation, s'as-
Qut2 | | c g; -~ surer que le voltage est identique a celui indiqué
=<H11 sur |'etiquette d'identification;
L

OP2/3 contact: -2 A /250 Vcosg = T;
=1A/250V cosg = 0.4.

Opérations: 1x 105
2.3.5 Sortie 4 (OP4)
Sortie SSR Drive
4[5
Al
Niveau logique 0: Vout < 0.5 VDC;

Niveau logique 1:
Avec protection contre les surcharges.

- SSR

12 V £20%, 20 mA max..

2. La polarité de l'alimentation est sans importance;

3. Lalimentation n'est pas protégée par fusible.
Prévoir un fusible externe type T 1A, 250;

4, Quand l'instrument est alimenté par la clé A01, les
sorties ne sont pas alimentées et l'instrument peut
afficher l'indication ot d (Out 4 Overload).
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3 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES 4 COMMENT COMMANDER

3.1 Spécifications techniques

Boitier: Plastique, auto extinguible degré: V-0 selon UL 94;
Protection de fagade: IP 65 (avec joint optionnel) pour utili-
sation intérieure selon EN 60070-1;

Protection des bornes: IP 20 selon EN 60070-1;
Installation: Montage en tableau;

Bornier: Bornes a vis 16 M3 pour cables de 0.25... 2.5 mm?
(AWG22... AWG14) avec schéma de cablage;

Dimensions: 48 x 96 mm, prof. 75.9 mm
(1.77 x3.78in.x2.99in.);
Découpe: 45(+0.6) X 89(+0.6) mm

[1.77(+0.023) x 3.5(+0.023) in.;

Masse: 180 g max,,
Tension d'alimentation:

+ 100... 240 VAC (-15... +10% de la valeur nominale),

+ 24 VAC/DC (+10% de la valeur nominale);
Consommation: 5 VA max.;
Tension d'isolement:

« Isolation simple (modéles avec alimentation

24 VCA/DC);
+ 3000 Vrms selon EN 61010-1 (modéles avec alimen-
tation 100... 240 VAC/DC),

Temps de rafraichissement affichage: 500 ms;
Temps d'échantillonnage: 130 ms;
Résolution: 30000 points;
Erreur globale: +0.5% F.S.V. +1 digit @ 25°C de température
ambiante;
Dérive en température: Inclue dans 'erreur globale;
Température de fonctionnement: 0... 50°C (32... 122°F);
Température de stockage: -30... +70°C (-22... +158°F);
Humidité: 20... 85% RH, sans condensation.

Compatibilité électromagnétique et sécurité

Conformité: Directive CEM (EN 61326-1),
Directive BT (EN 61010-1);

Catégorie d'installation II;

Catégorie de pollution: 2.

Fra nce ¥ www.regulation-france.fr

(" Modéle B
KX1- = Régulateur
KX1T = Régulateur + timer
KX3- = Régulateur
KX3T = Régulateur + timer
| KX3P = Régulateur + timer + programmateur )
(" Alimentation G
H=100... 240 VAC
| L=24VAC/DC )

(Entrée de mesure + Entrée logique DI1 (standard)
C=J K R, S, T, PT100, PT 1000 (2 fils), mA, mV, V
| E=J KR, S, T,NTC, PTC, mA, mV, V

("Sortie 1 (Qut 1) i
I =0/..20mA,0/2... 10V (seulement KX3)
R= Relais SPDT 4 A/250Viac (sur charges résistives)
|_0= SSR Drive 12 Vdc/20 mA

( Sortie 2 (Out 2) A
- = Absent
R = Relais SPST NO 2 A/250Vac (sur charges résistives)
0 =SSR Drive 12 Vdc/20 mA
| M= Relais SPST 2 A/250Vac (servomoteur, KX3 seulement)(”)
(" Sortie 3 (Out 3)
- = Absent
R = Relais SPST NO 2 A/250Vac (sur charges résistives)
0 = SSR Drive 12 Vdc/20 mA
| M= Relais SPST 2 A/250Vac (servomateur, KX3 seulement)(*

)
(Entrée/Sortie 4
| D=Sortie 4 (SSR Drive }/Alim. émetteur/Entrée logigue D12

("Communication
- = TTL Modbus
| S = R5485 Modbus + TTL Modbus

Type de borne

- = Standard (Borier 4 vis non débrochable)

E = Avec bornier & vis débrochable

M= Avec bornier & ressort débrochable

N = Avec bornier 4 vis débrochable (partie fixe seul.) |

10000000

Note: Pour la commande servomoteur, les codes des deux
sorties Output 2 et Output 3 doivent étre a “M".
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5 PROCEDURE DE CONFIGURATION

5.1 Introduction

Quand l'instrument est alimenté, il est immédiatement opé-
rationnel selon les valeurs des paramétres mémorisés.
Le comportement de I'appareil et ses performances dé-
pendent des valeurs des paramétres mémorisés.
A la premiere utiliation, I'instrument utilise un jeu de para-
meétres par défaut (réglage usine); cette configuration est un
exemple (ex. entrée thermocouple type J).

Avant de raccorder les actionneurs, nous recomman-
A dons de configurer I'appareil selon votre application

(ex: type d'entrée, régulation, alarmes, etc.).

Ne pas modifier la valeur de [6] Unit (Engineering
Unit) au cours de contrdle de processus, les valeurs
de température insérées par |'utilisateur (seuils,
limites, etc.) ne sont pas automatiquement redimen-
sionnés par instrument.

Pour changer ces parametres, il faut entrer en "Mode Confi-
guration”.

5.2 Comportement de lI'instrument a la
mise sous tension

A la mise sous tension, I'instrument démarre dans l'un des
modes ci dessous selon sa configuration:

Mode Auto sans fonction programme
- Laffichage du haut indique la valeur mesurée;
- l'affichage du bas indique la valeur de consigne;

- Le chiffre décimal du chiffre moins significatif de I'affi-
cheur du bas est a OFF;

- Linstrument effectue le controle standard en boucle fermée.

Mode Manuel (oPLo)

- Laffichage du haut indique la valeur mesurée;

- Laffichage du bas indique alternativement la puissance de
sortie et le message oL o et la LED MAN est allumée;

- Linstrument n'effectue aucun contréle automatique;

- La puissance de sortie peut étre: 0% ou égale a la puis-
sance réglée avant la mise hors tension. Dans tous les
cas, elle peut étre modifiée manuellement en utilisant les

touches (A et (¥,
Mode Stand-by (St.bY)
= Laffichage du haut indique la valeur mesurée;

- Laffichage du bas indique alternativement la valeur de
consigne et le message 5tb4 ou od;

- Linstrument ne régule pas (les sorties régulation sont a OFF);
= Linstrument fonctionne comme un indicateur

Mode Auto avec démarrage automatique du programme
- Laffichage du haut indique la valeur mesurée;
- Laffichage du bas indique I'une des données suivantes;
+ La consigne en cours (sur une rampe)
+ Le temps écoulé du segment en cours (sur un palier);
+ La valeur de consigne alterne avec le message 5kbY;
- Dans tous les cas, le chiffre décimal du chiffre moins
significatif de I'écran du bas est allumé;
Nous définissons I'ensemble des conditions ci dessus
comme “Affichage standard”.

¥ www.regulation-france.fr
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5.3 Entrer en “Mode configuration”

Note: La gamme KX dispose de deux méthodes de configu-
ration distinctes:
A) La méthode par “code”;
B) La méthode dite "compléte”.
La méthode de configuration par “code” est rapide mais
n'intervient que sur les paramétres les plus courants.
La méthode de configration “compléte” qui permet d'exploi-
ter la totalité des possibilités de I'instrument, demande plus
de temps.
| peut y avoir avantage a utiliser les deux méthodes: Une fois
fa configuration faite par code, les parameétres sélectionnés
seront validés dans la méthode compléte. Dans les deux
cas, l'instrument a un jeu de parameétres complet.
Nous le désignons “jeu de paramétres de configuration” (ou
“parameétres de configuration”).
Lorsque la configuration par code est utilisée, les paramétres
non réglés par cette demiére gardent leur valeur par défaut
Dans les deux cas, |'accés aux parametres de configuration
est protégé par mot de passe (un pour chaque méthode)
Note: Linstrument n'affiche que les paramétres cohérents
avec son hardware et avec les paramétres prédédem-
ment choisis (ex.: si une sortie est déclarée “inutilisée”
linstrument supprime les parameétres iés a cette sortie).

5.3.1 Procédure de configuration par “Code”

La configuration du régulateur (Type d'entrée, mode de régu-

lation, etc...) se fait en entrant deux codes de 4 digits.

Avant d'entrer les codes, nous suggérons de les préparer a

I'aide des tableaux ci-dessous.

Notes: 1. La procédure de configration n'est pas temporisée

2. Pour quitter, a tout moment, la procédure de configu-
ration sans sauvegarder les parametres, appuyer sur
la touche [2].

Pour entrer la configuration par code procéder comme suit:
1. Appuyer sur la touche [«J] pendant au moins 5 secondes.
L'afficheur du haut indique PRSS et I'afficheur du bas ;

2. Avec les touches (A et (¥ entrer le mot de passe défini
au parameétre [120] PAS4. Le mot de passe par défaut
est 300;

3. Appuyer sur la touche [&J);

Si le mot de passe est correct I'appareil visualisera I'une

des conditions suivantes:

+ Siaucun code n'est présent, I'affichage du haut indique
codE etcelui du basoFF.
Appuyer sur la touche pour continuer.
cod ! clignotera en haut tandis que I'afficheur du bas
indique 5050,

+ Siun code était mémorisé, cod ! clignotera en haut tan-
dis que l'afficheur du bas indiquera le code de configura-
tion mémorisé.

- -
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4. Utiliser les touches (A et (¥ pour entrer le code 1 selon 5. Appuyer sur la touche ().
le tableau cl-dessous. codd clignote sur l'afficheur du haut tandis que celui du bas
LMNO indique soit 5500 soit la valeur mémorisée dans code.
Préparervotrecode 1 [ [ [ | 6. Utiliser les touches (A et (¥ pour entrer le code 2 selon

le tableau ci-dessous.

Type d'entrée et échelle LM

-50... + " PQRS
;g.lj{ gg+.1| gggeg g ? Préparer votre code 2 [ | [ [ ]
TCS -50... 1760°C 0 2 Alarme 3 R
TCR 50... +1760°C 03| [Alarme2 Q
T 70... +400°C 0] 4| [Alarme?t p
Infrarouge J -46... +785°C 0 5 Inutilisée 0o /o0olo
Infrarouge K -46... +785°C 0 | 6 Rupture capteur 11111
PT 100/PTC KTY81-121 | -200... +850°C/-55... +150°C 0|7 | Haute 2 | 2|2
PT 1000/NTC 103-AT2 | -200... +850°C/-50... +110°C 0 [ 8 | |Absolue Basse 3 [3]3
Linéaire 0... 60 mV 0| 9
0| [t [fosemeetene |44
Linéaire 0... 20 mA 11 o | Déviation haute 6 | 6| 6
Linéaire 4... 20 mA 1 2 Deviation | Déviation basse 717 |7
Linéaire 0... 5V 1.3 | Bande extemne g | 8| 8
Linéaire 1...5V 1 [ 4| |Bande | Bande interne 9 |99
Linéaire 0... 10V 1 5
Linéaire 2... 10V 1 6
TCJ 58... +1832°F 117 Code: [Pla]R[s]
TCK -58... +2498°F 1 8
CS 58... 3200°F 1 | 9 | |Activation des fonctions auxiliaires S
TCR 58... +3200°F 2 | 0| |Sans 0
TCT 94... +752°F 2 | 1 | |Wattmétre (Puissance instantanée en W) 1
Infrarouge J 0. +1445°F 2 | 2 Wattmétre (energie exprimée en Wh) 2
Infrarouge K 50... +1445°F 2 | 3 Temps de travail absolu (exprimé en jours) 3
PT 100/PTC KTY81-121 | -328... +1562°F/-67... +302°F 2 | 4 Temps de travail absolu (exprimé en heures) 4
PT 1000/NTC 103-AT2 -328... +1562°F/-58... +230°F 2. 15

7. Appuyer sur la touche ().
o kT Si les codes entrés sont corrects, l'afficheur du haut indigue
(od i [LIMNIO] codE clignotant tandis que celui du bas indique food.

8. Appuyer sur la touche pour sauvegarder les codes et

(EYP: g0 cSapl Nl 0:1 (:12 2':23 ?{; | '; g sortir de la procédure de configuration.
ON/OFF Chaud = H NU | ALl | A2 | H | 0 | 1 | Note: Aprésavoir utilisé laméthode "Configuration par code’,
T £ ALT A2 [AB3 | 0 [ 2 il est,touputs possible t'ie modifier Iens paramétres par
NU ALT AL2 c ol 3 la méthode “Configuration compléte”.
H c Al2 | A3 | 0 | 4 Si la valeur d’'un paramétre parmi ceux qui figurent
H ALl | AL2 | C | 0 | 5 dans les codes de configuration est modifiée
ON/OFF avec zone c H AL2 | AL3 | 0 | 6 (cod | -cad?), linstrument la prend en compte tout en
neutre (H/C) NU H Az C | 0|7 conservant les autres parametres.
I::U AS itg : g g Si une modification de paramétre telle que décrite dans
H RN TRV IERE A la Note ci dessus a €té faite, en retournant dans la proce-
PID Chaud = H NO A T Az TR T 1 11 dure par code (cod ! - codé), l'afficheur du bas indiquera
E——— C ALT | A2 | A3 | 1 | 2 ‘ofF" pour alerter f'opérateur que I'un des paramétres a
NU | ALT | A2 | C |13 été modifié.
H C ALZ | AL3 | 1 4
H AL1 AL2 C b 5
" c H AL2 | AL3 | 1 6
PID double action (H/C) NU H AL c 17
_C | Al [ A2 | H|1]8
NU c AL2 H I 11]9
Servomoteur PID Chaud NU up Down | AL3 | 2 | O
Servomoteur PID Froid NU UP Down | AL3 | 2 1

NU = Pas utilisé

Note: Pour sélectionner le mode de régulation en PID pour
servomoteur, (N plus O = 20 or 21), le modéle com-
mandé doit étre codifié avec les codes des sorties 2 et
3 4 "M" (Voir le paragraphe “Comment commander”).

- -
Regl-"atlon © Parc de Lombardie - 24, rue de Lombardie 69150 Décines-Charpieu FRANCE
France ¥ www.regulation-france.fr @ regulation@regulation-france.fr ) +33472814770 Rev. 2026-V01



France

5.3.2 Procédure de configuration compléte

Les parameétres de configuration sont reroupés en différents
groupes. Chaque groupe définit 'ensemble des paramétres
relatifs a une fonction spécifique (ex: régulation, alarmes,
fonctions de la sortie).
1. Appuyer sur la touche pendant au moins 5 secondes.
L'afficheur du haut indique PA55 et I'afficheur du bas &
2. Avec les touches (A) et (W) entrer le mot de passe.
Notes: 1. Le mot de passe par défaut pour la configuration
compléte est 30.
2. Pendant la programmation des parametres, les
fontions de régulation restent actives.
Dans certaines conditions, une modification de
la configuration peut entrainer un a-coup né-
faste pour le procédé. Il est alors souhaitable
d'interrompre les fanctions de régulation afin que
les sorties soient sur OFF. Dans ce cas, on utilisera
un mot de passe égal a 2000 + la valeur program-
mée (ex. 2000 + 30 = 2030).
La régulation reprendra automatiquement dés que
I'opérateur sortira du mode configuration,
3. Appuyer sur la touche ().
Si le mot de passe est correct, 'affichage indiquera l'acro-
nyme du premier groupe de paramétres précédé oar le
symbole .
Soit pour le premier goupe des parameétres d'entrée
(Input parameters) ~ 1P,
Linstrument est en mode configuration.

5.3.3 Comment sortir du “Mode Configuration”

Appuyer sur la touche pendant au moins 5 secondes.
Lappareil revient a |'affichage standard.

5.4 Fonctions des touches pendant le
réglage des parametres

(€@ Une pression courte sort du paramétre en cours et
selectionne un nouveau groupe de parametres.
Une pression longue sort de la procédure de configu-
ration. Linstrument retourne a l'affichage standard.

Lorsque I'afficheur du haut indique un groupe et que
I'afficheur du bas est vierge, cette touche permet
d'entrer dans le groupe sélectionné.
Lorsque l'afficheur du haut indique un parametre et
que ['afficheur du bas indique sa valeur, cette touche
mémorise la valeur sélectionné et accéde au para-
meétre suivant dans le groupe.

(Ay Augmente la valeur du paramétre sélectionné.

(¥ Diminue la valeur du paramétre sélectionné.

(@ + Ces deux touches permettent de revenir au
groupe précédent. Procéder comme suit:
Appuyer sur la touche [€2] et en maintenant la pression
appuyer sur la touche [«3]; Relacher les deux touches.

Note: La sélection des groupes tout comme la sélection des
paramétres d’un groupe est cyclique.
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5.5 Reset usine - Procedure de retour a
la configuration par défaut

Dans certains cas, par exemple si I'appareil a été utilisé

précédemment sur un autre process ou s'il y a trop d'erreurs

dans la programmation, il est possible de revenir a la confi-

quration par défaut.

Cette action permet le retour a des conditions définies (les

mémes qu'a la premiére mise sous tension).

Pour recharger le jeu de parameétres par défaut proceder

comme suit:

Appuyer sur la touche pendant plus de 5 secondes

L'affichage du haut indique PA55 et l'affichage du bas T;

Avec les touches (A et (¥ régler la valeur -481;

Appuyer sur [«J;

Linstrument éteint la totalité des LEDs pendant quelques

secondes, puis l'afficheur du haut indique JF L £ (défaut)

puis toutes les LEDs s'allument 2 secondes. A cet instant,

I'instrument redémarre comme a la premiére mise sous

tension.

La procédure est terminée.

Note: La liste compléte des paramétres est disponible dans
I'Appendix A.

I o

5.6 Configuration de tous les
paramétres

Les pages suivantes décrivent I'ensemble des parameétres.
Toutefois, seuls les paramétres relatifs au hardware et a la
configuration apparaissent (ex. si AL It [Type Alarme1] & nonf
linutilisée], les parametres relatifs a I'alarme sont masqués.

Groupe - \~F -Configuration de I'entrée mesure
et auxiliaire
[1] SERS - Type d'entrée
Disponible: Toujours
Echelle: + Lorsque le code de type d'entrée est égal a[C]
(Voir le paragraphe “Comment commander”).

J TCJ (-50... +1000°C/-58... +1832°F);
crAL TCK (-50... +1370°C/-58... +2498°F);
S TCS (-50... +1760°C/-58... +3200°F);
r TCR (-50... +1760°C/-58... +3200);
t TCT (-70... +400°C/-94... +752°F);
IrJ ExergenIRSJ (-46... +785°C/-50... +1445°F);
IrcA Exergen IRS K (-46... +785°C/-50... +1445°F);
Pt1 RTDPt100 (-200...+850°C/-328... +1562°F);
Pt10 RTD Pt1000 (-200... +850°C/-328... +1562°F);

0.60 0..60mV linéaire;
12.60 12... 60 mV linéaire;

0.20 0...20 mA linéaire;
4.20 4..20mA lineaire;
0.5 0..5Vlinéaire;
1.5 1..5Vlinéaire;
0.10 0...10V linéaire;
210 2..170V linéaire.
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+ Lorsque le code de type d'entrée est égal a [E|
(Voir le paragraphe “Comment commander”).
TCJ (-50... +1000°C/-58... +1832°F);

crAL TCK (-50... +1370°C/-58... +2498°F);
S TCS (-50... +1760°C/-58... +3200°F);
r TCR (-50... +1760°C/-58... +3200);
t TCT (-70... +400°C/-94... +752°F);

IrJ  ExergenIRSJ (-46...+785°C/-50... +1445°F);

Ir.cA Exergen IRSK (-46... +785°C/-50... +1445°F);

Ptc PTC (-55... +150°C/-67... +302°F);

ntc NTC (-50... #+110°C/-58... +230°F);

0.60 0...60 mV linéaire;

12.60 12... 60 mV linéaire;

0.20 0...20 mA linéaire;

420 4..20mA linéaire;

0.5 0..5Vlinéaire;

1.5 1..5Vlinéaire;

0.10 0...10V linéaire;

2.10 2..10V linéaire.

Notes: 1. Pour une entrée thermocouple, si une décimale est
programmée (voir paramétre suivant), les limites
d'affichage deviennent 999.9°C ou 999.9°F.

2. Chaque modification du paramétre SEnS force le
[2] dP = 0 et modifie tous les paramétres liés avec la
décimale (ex. consigne, bande proportionnelle, etc.).

[2] dP - Position de la décimale
Disponible: Toujours.
Echelle: Quand [1] SenS = entrée linéaire: 0... 3.
Quand [1] SenS différent d'entrée linéaire: 0 ou 1.
Note: Chaque modification du paramétre dP induit un chan-
gement sur tous les parametres liés
(ex. consigne, bande proportionnelle, etc...).

[3] SSc - Début d'échelle pour les entrées linéaires
Disponible: Quand une entrée linéaire est sélectionnée dans
[1]1Sens.

Echelle: -1999... 9999.

Notes: 1. SSc est le début d'échelle en unités pour la valeur
d’entrée minimale. Si 'affichage dépasse une
valeur inférieure de plus de 5% de SSc il indique
une erreur de dépassement bas

2. |l est possible de régler le début supérieur a la fin
afin d'obtenir une échelle inversée.
Ex: 0 mA = 0 mBar et 20 mA = -1000 mBar (vide).

[4] FSc - Fin d'échelle pour les entrées linéaires
Disponible: Quand une entrée linéaire est sélectionnée dans
[1]1Sens.
Echelle: -1999... 9999.
Notes: 1. FSc est |a fin d'échelle en unités pour la valeur
d'entrée maximale.
Si I'affichage dépasse une valeur supérieure de
plus de 5% de FSc il indique une erreur de dépasse-
ment haut.
2. Il est possible de régler le début supérieur a la fin
afin d'obtenir une échelle inversée.
Ex.: 0 mA = 0 mBar et 20 mA =-1000 mBar (vide).
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[5] unit - Unité Physique
Disponible: Quand un capteur de température est sélection-
né dans le parameétre [1] SenS.
Centigrade;
°F  Fahrenheit.

Echelle: °c

Linstrument ne redimensionnés pas les valeurs de tem-
A pérature insérées par l'utilisateur (seuils, limites, etc.).

[6] FiL - Filtre sur la mesure

Disponible: Toujours.

Echelle: oFF (Nofilter) 0.1... 20.0 s.

Note: Filtre de premier ordre appliqué & la mesure. Affecte
la mesure mais par conséquence la régulation et le
comportement des alarmes.

[7]inE - Sélection du type de dépassement
d'échelle qui activera la valeur de repli de sortie
Disponible: Toujours.
Echelle: our Siun dépassement bas ou haut est détecté, la
sortie est forcée a la valeur du paramétre [8] oPE.
or  Siun dépassement haut est détecté, la sortie
est forcée a la valeur du parametre [8] oPE.
ur  Siun dépassement bas est détecté, la sortie
est forcée a la valeur du paramétre [8] oPE.

[8] oPE - Valeur de repli de la sortie

Disponible: Toujours.

Echelle: -100... 100 % (de la sortie).

Notes:1. Silinstrument est programmé avec une seule action
de régulation (chaud ou froid), l'instrument utilise 0 si
la valeur est réglée hors échelle de sortie.

Ex.: Si un mode Chaud uniquement est programmé
et oPE est a-50% (refroidissement) I'instrument
utilise la valeur 0%.

2. Si un mode ON/OFF est programmeé, en cas de
rupture d'entrée, I'instrument passe a la valeur de
repli avec un temps de cycle fixe de 20 s.

[9] io4.F - Fonction d'l/04
Disponible: Toujours.
Echelle: on La sortie 4 est forcée a ON (utilisation en
alimentation transmetteur);
out4d  Sortie logique 4;
dG2.c Entrée logique 2 par contact;
dG2.U Entrée logique 2 tension 12... 24 VDC.
Notes: 1. En réglant [9] io4.F = dG2.C ou dG2V, le paramétre
[25] O4F est masqué tandis que le paramétre [11]
diF2 devient visible.
2. Enréglant [9] io4F = on, le paramétre [25] O4F et le
parameétre [11]diF2 ne sont PAS visibles.
3. En réglant [9] io4F différent de dG2.c ou dG2.U,
l'instrument force [13] diF2 & 7onE
Si[11] diF1 est égal a (SP4 ou UPDN) il est forcé a
nant.
4. Le remplacement de [9] io4F = on & [9] io4F = Out4
rend visible le paramétre [25] 04F égal & nonL.
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[10] diF1 - Fonction de I'entrée logique 1

Disponible: Toujours.

Echelle: oFF = Sans;

Reset Alarme [état];

Acquittement d'alarme (ACK) [état];

Maintien de la mesure [état];

Instrument en Stand-By [état];

Mode manuel;

Chaud avec "SP1” et Froid avec “SP2" [état]

(voir “Note sur les entrées logiques”);

Timer Run/Hold/Reset [transition]. Une ferme-

ture bréve permet de lancer et de suspendre le

timer, tandis qu'une fermeture longue (plus de

10 seconds) permet le Reset;

8 Timer Run [transition]. Une fermeture bréve
permet de lancer le timer;

9 Timer Reset [transition]. Une fermeture bréve
permet la remise a zéro;

10 Timer Run/Hold [état]:

- Contact fermé = timer Run;
- Contact ouvert = timer Hold;

11 Timer run/reset [état];

12 Timer Run/Reset avec “verrou” spécial a la fin
de temps compté (pour redémarrer le comp-
tage l'instrument doit détectere une commande
via la RS, le clavier ou I'entrée logique 2);

13 Programme Run [transition]. La premiére
fermeture lance I'exécution du programme, la
seconde la relance depuis le début;

14 Programme Reset [transition];

15 Program Hold [transition].

La premiére fermeture suspend I'exécution du
programme, la seconde la continue;

16 Programme Run/Hold [status]. Quand le
contact est fermé le programme est en cours;

17 Program Run/Reset [état].

- Contact fermé - Programme run;
- Contact ouvert - Programme reset;

18 Sélection séquentielle de consigne [transition].
(Voir "Note sur les entrées logiques”);

19 Sélection SP1/SP2 [état];

20 Sélection binaire de la consigne par les entrées
logiques 1 (poids faible) et 2 (poids fort) [état];

21 Lentrée logique 1 travaille en paralléle avec la

bWk =

~

touche (&), l'entrée logique 2 avec la touche ¥

Note: Quand [11] diF2 n'est pas disponible les items 20 et 21

ne sont pas visibles.

[11] diF2 - Fonction de I'entrée logique 2

Disponible: Quand [9] 104.F = diG2.

Echelle: oFF = Sans;

Echelle: oFF = Sans;

Reset Alarme [état];

Acquittement d'alarme (ACK) [état];

Maintien de la mesure [état];

Instrument en Stand-By [état];

Mode manuel;

Chaud avec “SP1” et Froid avec "SP2" [état]

(voir “Note sur les entrées logiques");

7 Timer Run/Hold/Reset [transition]. Une ferme-
ture bréve permet de lancer et de suspendre le
timer, tandis qu'une fermeture longue (plus de
10 seconds) permet le Reset;

kWK =

8 Timer Run [transition]. Une fermeture bréve
permet de lancer le timer;

9 Timer Reset [transition]. Une fermeture bréve
permet la remise a zéro;

10 Timer Run/Hold [état]:

- Contact fermé = timer Run;
- Contact ouvert = timer Hold,

11 Timer run/reset [état];

12 Timer Run/Reset avec “verrou” spécial a la fin
de temps compté (pour redémarrer le comp-
tage l'instrument doit détectere une commande
via la RS, le clavier ou l'entrée logique 2);

13 Programme Run [transition]. La premiére
fermeture lance |'exécution du programme, la
seconde la relance depuis le début;

14 Programme Reset [transition];

15 Program Hold [transition].

La premiére fermeture suspend 'exécution du
programme, la seconde la continue;

16 Programme Run/Hold [status]. Quand le
contact est fermé le programme est en cours;

17 Program Run/Reset [état].

- Contact fermé - Programme run;
- Contact ouvert - Programme reset;

18 Sélection séquentielle de consigne [transition].
(Voir “Note sur les entrées logiques”);

19 Sélection SP1/SP2 [état];

20 Sélection binaire de la consigne par les entrées
logiques 1 (poids faible) et 2 (poids fort) [état];

21 Lentrée logique 1 travaille en paralléle avec la

touche (A, I'entrée logique 2 avec la touche (¥

Notes: 1. Quand [10] diF1 ou [11] diF2 (e.g. diF1) est égal 6
l'instrument fonctionne comme suit:
+ Contact ouvert, le mode de régulation est Chaud
et la consigne est SP.
+ Contact fermé, le mode de régulation est Froid et
la consigne est SP2.
2. Quand [10] diF1 = 20, [11] diF2 est forcé a 20 et
diF2 ne peut pas étre réglé a une autre fonction.
3. Quand [10] diF1 = 20 et [11] diF2 = 20, la sélection de
consigne s'opére selon le tableau suivant:

Ent. log.1 Ent. log.2 Consigne en cours
Off Off Consigne 1
On Off Consigne2
Off On Consigne 3
On On Consigne 4

4. Quand [10] diF1 = 21, [11] diF2 sdiF2 est forcé & 21 et
diF2 ne peut pas étre réglé a une autre fonction.

5. Quand une “Sélection sequentielle de consigne”
est utilisée, (diF1 ou diF2 = 18), chaque fermeture
incrémente la consigne SPAT (active set point)
d'un pas. Cette sélection est cyclique:

SP -> 8P2 -> SP3 -> SP4.

6. Lorsque [10] diF1 [11] ou diF2 sont fixés a 6,
I'instrument rend disponibles les paramétres
[66] tcH, [67] rcG et [68] tec.

[12] di.A - Sens d'action des entrées logiques

Disponible: Toujours.

Echelle: 0 DI 1 action directe DI 2 action directe;
1 DI 1 action inverse DI 2 action directe;
3 DI 1 action directe DI 2 action inverse;
4 DI 1 action inverse DI 2 action inverse.
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Groupe “oukt - Parameétres de sortie

[13] o1.t - Type de sortie Out 1 (KX3 seulement)
Disponible: Quand Out1 est une sortie linéaire
Echelle: 0-20 0... 20 mA,

4-20 4..20 mA;

0-10 0...10V;

2-10 2..10 V.

[14] o1.F - Fonction Out 1
Disponible: Toujours.
Echelle: + Quand Out1 est une sortie linéaire (KX3)
nonE Inutilisée. Cette sélection permet I'écriture
de la sortie directement par la RS;
HrEG Sortie Chaud;
c.rEG  Sortie Froid;
rinP  Retransmission de la mesure;
rEr  Retransmission de I'écart (PV-SP);
r.SP  Retransmission de la consigne;
r.SEr  Retransmission analogique de la valeur
€écrite par liaison série.
» Quand out est une sortie logique (relais ou SSR)
nonE Inutilisée. Cette sélection permet |'écriture
de la sortie directement par la liaison série;

HrEG Sortie Chaud;
c.rfEG  Sortie Froid;
AL Sortie alarme;

tout  Sortie Timer,
t.HoF  Sortie timer - OFF en Hold;
PEnd Indication Program end;
PHLd Indication Program hold;
P.uit  Indication Program wait;
Prun Indication Program run;
PEt1  Programme événement 1;
PEt2 Programme événement 2;
orbo Dépassement ou rupture d'échelle;
PFAL Défaut d'alimentation ;
bo.PF  Dépassemet ou rupture d'échelle ou defaut
d'alimentation;
St.By Indication d'état Stand By;
diF1  Reproduit I'état de I'entrée logique 1;
diF2  Reproduit I'état de |'entrée logique 2;
on Out 1 toujours a ON;
riSP  Inspection requise.
Notes: 1. Quand deux sorties ou plus sont configurées de la
méme fagon, ces sorties agissent en praralléle.

2. Le reset de l'indication de rupture d'alimentation se
fait lorsque l'instrument détecte un reset d'alarme par
la touche [}, par entrée logique ou par liaison série.

3. Lorqu'il n'y a pas de sortie régulation programmeée,
les alarmes relatives, (si présentes) sont forgées a
mank (inutilisées).

[15] A.o1L -Début d'échelle de la retransmission

analogique (KX3 seulement)

Disponible: Quand Out 1 est une sortie linéaire et [14] O1F
est égal a r.IMP, r.Err, r.SP ou r.SEr.
Echelle: -1999 a [16] Ao1H.

[16] A.oTH -Fin d’échelle de la retransmission
analogique (KX3 seulement))
Disponible: Quand Out 1 est une sortie linéaire et [14] O1F

est égal a r.IMP, r.Err, r.SP ou r.SEr.
Echelle: [15] Ao1L & 9999.
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[17] 01.AL - Alarmes liées 2 la sortie Out 1
Disponible: Quand [14] 01F = AL.
Echelle: 0... 63 avec la régle suivante:

+1  Alarme 1;

+2  Alarme 2;

+4  Alarme 3;

+8  Alarme rupture de boucle;

+16  Alarme rupture capteur;

+32 Surcharge sur la sortie Out 4 (court-circuit).
Exemple 1: En réglant 3 (2 + 1) la sortie est commandée par
les alarmes 1 et 3 (en OU).
Exemple 2: Enréglant 13 (8 + 4 + 1) |a sortie est commandée
par l'alarme 1 + alarme 3 + alarme de rupture de boucle.

[18] 01.Ac - Action de Out 1

Disponible: Quand [14] 01F # nonf.

Echelle: dir Action directe;
rEU  Action inverse;
dir.r Action directe avec indication LED inverse;
rEU.r Action inverse avec indication LED inverse.

Notes: 1. Action directe: L'état de |a sortie répéte |'état de
sa commande. Exemple: La sortie est une sortie
alarme en action directe. Quand |'alarme est ON, le
relais est excité (sortie logique 1).

2. Action inverse: L'état de la sortie est l'inverse de

I'état de la commande. Exemple: La sortie est une
sortie alarme en action inverse. Quand |'alarme
est OFF, le relais est excité (sortie logique1). Ce
réglage habituellement appelé “fail-safe” est utilisé
pour les procédés critiques afin de générer un dé-
faut si l'instrument perd son alimentation ou active
le chien de garde.

[19] 02F - Fonction de Out 2

Disponible: Quand I'instrument a I'option Out 2.
Echelle: nonE Inutilisée. Cette sélection permet I'écriture
de la sortie directement par la liaison série;
H.rEG  Sortie Chaud.
H.rEG Sortie Chaud;
c.rEG  Sortie Froid;
AL Sortie alarme;
t.out  Sortie Timer;

t.HoF Sortie timer - OFF en Hold,
PEnd Indication Program end;
PHLd Indication Program hold;

P.uit  Indication Program wait;

Prun Indication Program run;

PEt1  Programme évenement 1;

PEt2  Programme évenement 2;

orbo  Dépassement ou rupture d'échelle;

PFAL Défaut d'alimentation ;

bo.PF Dépassemet ou rupture d'échelle ou défaut
d'alimentation;

St.By Indication d'état Stand By;

diF1  Reproduit I'état de I'entrée logique 1;

diF2  Reproduit |'état de I'entrée logique 2;

on Out 2 toujours a ON,;

riSP  Inspection requise.

Pour plus de détails voir le parameétre [14] O1.F.
E Lorsque vous utilisez la commande du servomoteur,

Out2 et Out3 doivent étre sélectionnés comme
chauffage ou refroidissement (02F = 03F = H-£5
ou 02F = 03F = c ~£0); parameétre [56] cont doit étre
défini comme 3PE.
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[20] 02.AL - Alarmes liées a la sortie Out 2
Disponible: Quand [19] 02F = AL.
Echelle: 0... 63 avec la regle suivante:

+1  Alarme 1;

+2  Alarme 2;

+4  Alarme 3;

+8  Alarme rupture de boucle;

+16 Alarme rupture capteur,

+32 Surcharge sur la sortie Out 4 (court-circuit).
Pour plus de détails voir le paramétre [17] 01.AL.

[21] 02Ac - Action de Out 2
Disponible: Quand [19] 02F # nonE.
Echelle: dir  Action directe;
rEU Action inverse;
dir.r Action directe avec indication LED inverse;
rEU.r Action inverse avec indication LED inverse.
Pour plus de détails voir le paramétre [18] 01.Ac.

[22] 03F - Fonction de Out 3
Disponible: Quand l'instrument a I'option Out 3.
Echelle: nonE Inutilisée. Cette sélection permet 'écriture
de la sortie directement par la liaison série;
H.rEG Sortie Chaud:;
c.rEG  Sortie Froid;
AL Sortie alarme;
t.out  Sortie Timer,
t.HoF  Sortie timer - OFF en Hold;
PEnd Indication Program end;
PHLd Indication Program hold;
P.uit  Indication Program wait;
Prun Indication Program run;
PEt1  Programme événement 1;
PEt2 Programme événement 2;
orbo Dépassement ou rupture d'échelle;
PFAL Défaut d'alimentation ;
bo.PF Dépassemet ou rupture d'échelle ou défaut
d'alimentation;
St.By Indication d'état Stand By;
diF1  Reproduit I'état de I'entrée logique 1;
diF2  Reproduit I'état de I'entrée logique 2;
on Out 3 toujours a ON;
riSP  Inspection requise.
Pour plus de détails voir le paramétre [14] O1F.

Lorsque vous utilisez la commande du servomoteur,
Out2 et Out3 doivent étre sélectionnés comme
chauffage ou refroidissement (02F = 03F = Hr£5

ou 02F = 03F = c~£4); paramétre [56] cont doit étre
défini comme 3PE.

[23] 03.AL - Alarmes liées a la sortie Out 3
Disponible: Quand [22] 03F = AL.
Echelle: 0... 63 avec la régle suivante:

+1  Alarme 1;

+2  Alarme 2;

+4  Alarme 3;

+8  Alarme rupture de boucle;

+16 Alarme rupture capteur;

+32 Surcharge sur la sortie Out 4 (court-circuit).
Pour plus de détails voir le paramétre [17] 01.AL.
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[24] 03Ac - Action de Out 3
Disponible: Quand [22] 03F # nonk.
Echelle: dir Action directe;
rEU Action inverse;
dir.r Action directe avec indication LED inverse;
rEU.r Action inverse avec indication LED inverse.
Pour plus de détails voir le parameétre [18] o1.Ac.

[25] 04F - Fonction de Out 4
Disponible: Quand [9] io4.F=0ut4.
Echelle: nonE Inutilisée. Cette sélection permet I'écriture
de la sortie directement par la liaison série;
H.rEG Sortie Chaud;
H.rEG Sortie Chaud;
crEG  Sortie Froid;
AL Sortie alarme;
t.out  Sortie Timer;
t.HoF  Sortie timer - OFF en Hold;
PEnd Indication Program end;
PHLd Indication Program hold;
P uit  Indication Program wait;
Prun Indication Program run;
PEt1  Programme événement 1;
PEt2 Programme événement 2;
orbo  Dépassement ou rupture d'échelle;
PFAL Défaut d'alimentation ;
bo.PF Dépassemet ou rupture d'échelle ou défaut
d'alimentation;
St.By Indication d'état Stand By.

[26] 04.AL - Alarmes liées & la sortie Out 4
Disponible: Quand [25] 04F = AL.
Echelle: 0... 63 avec la régle suivante:

+1  Alarme 1;
+2  Alarme 2;
+4  Alarme 3;

+8  Alarme rupture de boucle;

+16 Alarme rupture capteur;

+32 Surcharge sur la sortie Out 4 (court-circuit).
Pour plus de détails voir le paramétre [17] o1.AL.

[27] 04Ac - Action de Out 4
Disponible: Quand [25] 04F # nonE.
Echelle: dir Action directe;
rEU  Action inverse;
dirr  Action directe avec indication LED inverse;
rEU.r Action inverse avec indication LED inverse.
Pour plus de détails voir le parameétre [18] o1.Ac.

Groupe AL | - Parameétres Alarme 1

[28] AL1t - Type d’Alarme 1
Disponible: Toujours.
Echelle: + Quand une ou plusieurs sorties sont program-
mées en sortie régulation:
nonE Inutilisée;
LoAb Alarme absolue basse;
HiAb Alarme absolue haute;
LHAo Alarme absolue de bande active en dehors;
LHAi Alarme absolue de bande active en dedans;
SE.br rupture capteur;
LodE Alarme d'écart bas (relative);
HidE Alarme d'écart haut (relative);
LHdo Alarme relative de bande active en dehors;
LHdi Alarme relative de bande active en dedans;
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* Quand aucune sortie régulation n'est programmeée:
nonk Inutilisée;
LoAb Alarme absolue basse;
HiAb Alarme absolue haute;
LHAo Alarme absolue de bande active en dehors;
LHAi Alarme absolue de bande active en dedans;
SE.br Rupture capteur.

Notes: 1. Les alarmes relatives et d'écart sont “relatives” a la
consigne en cours.

PV V
kR
N A~ 7o\ 7\ frau
HAL1 T
ALT \Uf: \M/: ‘ﬁme £ i time
ouT | oft 517 ott P5TT ot OUT | ot PO ot P ort
ALY LoAb ALY HiAb
PV PV P
ALTH N _THALL ALTH //:’_"\\ [HaLt
\\ // j HALT Y S —T
ALIL 1 l —ttime . ALIL 1 1 T time
OUT | oy fON] o fONfor QU o FON on FONon _
LHAD LHde

2. L'alarme de rupture capteur (SE.br) est a ON lor-
sque l'affichage indique ---- .

[29] Ab1 - Fonction de I'alarme 1
Disponible: Quand [28] AL1t # ~onE.
Echelle: 0... 15 avec |a régle suivante:
+1 Inactive a la mise sous tension;
+2 Alarme mémorisée (reset manuel);
+4 Alarme acquittable;
+8 Alarme relative inactive au changement de
consigne.
Exemple: En réglant Ab1 égal a 5 (1 + 4) I'alarme 1 sera
“inactive a la mise sous tension” et “acquittable”.
Notes: 1. La sélection "inactive a la mise sous tension”
permet d'inhiber I'alarme a la mise sous tension ou
lorsque l'instrument détecte un transfert de:
+ Mode Manuel (oplo) en mode Auto;
+ Mode Stand-by en mode Auto.
Lalarme est automatiquement activée lorsque
la mesure atteint pour la premiére fois le seuil
d'alarme + hystérésis.

PV /_\
AL1 ol
__/E ' 1 time

Ab1 =40 P70 off 22z ON,J////%I off
Ab1 =+1 oft Viozzzongz o
PWR ON

2. Une alarme mémorisée (reset manuel) restera
avctive méme si les conditions qui l'ont générée
ont disparu. Le reset ne peut se faire que par
commande externe (touche (€], entrée logique ou
liaison série).

PY l
ALt ; : -
Abi=+0| off //”/QB}{%’/ off '
avt =42 | ot P77 N7 ot

3. Pour une alarme “acquittable” le reset peut se faire
méme si les conditions qui l'ont générée sont toujo-
urs présentes. Lacquittement ne peut se faire que
par commande externe (touche (€3], entrée logique
ou liaison série).

At ; A
/ : 1 time

57, on |

Vo7 oft ONY ot

Alarm ACK Alarm ACK

Ab1=+0 | off

Abl=+4 | off

Une “Alarme relative inactive au changement de
consigne” est une alarme qui masque les condi-
tions d'alarme aprés un changement de point de
consigne jusqu‘a ce que la variable ait atteint le
seuil d'alarme + hystérésis.

5|32 .P_\.Ir_ - e — ,*

Sp1 * ™, P ! ! !
AU S : | ; time

Ab1 =40 PN% oft
Ab1 =+8 Na

4. Linstrument ne stocke pas en EEPROM ['état
dalarme. Létat sera perdu en cas de coupure
d'alimentation.

[30] ALTL - Pour les alarmes hautes et basses: limite
basse de réglage du seuil de AL1
- Pour les alarmes de bande:
seuil bas de I'alarme AL1
Disponible: Quand [28] AL1t # ~o~£ ou [28] ALTt = 5E6-~.
Echelle: De-1999 & [31] ALTH en Unités Physiques
[31] ALTH - Pour les alarmes hautes et basses: limite
haute de réglage du seuil de AL1
- Pour les alarmes de bande: seuil haut de
l'alarme AL1

Disponible: Quand [28] ALt # nonE ou [28] AL1t # 566,
Echelle: De [30] ALTL a 9999 en Unités Physiques.
[32] AL1- Seuil de I'alarme1
Disponible: Quand:

[28] AL1t = LoAb - Alarme absolue basse;

[28] ALTt = HiAb - Alarme absolue haute;

[2287] AL1t = LodE - Alarme d'écart bas(relative);

[28] AL1t = HidE - Alarme d'écart haute (relative).
Echelle: De [30] AL1L & [31] ALTH en Unités Physiques.
[33] HAL1T - Hystérésis de I'Alarme 1
Disponible: Quand [28] AL1t # ~onE et [28] ALTt # SEb-.
Echelle: 1... 9999 en Unités Physiques
Notes: 1. La valeur d'hystérésis est la différence entre la

valeur de seuil d'alarme et le point auquel I'alarme

se réinitialise automatiquement..

2. Quand le seuil d"alarme plus ou moins I'hystérésis
est hors échelle, I'instrument ne pourra pas réini-
tialiser I'alarme.

Exemple: Echelle d'entrée 0... 1000 (mBar).

- Consigne a 900 (mBar);

= Alarme d'écart bas a 50 (mBar);

- Hystérésis égal a to 160 (mBar). La valeur théorique du
point de reset est 900 - 50 + 160 = 1010 (mBar) mais cette
valeur est hors échelle.
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Le reset ne peut étre fait qu'en mettant I'instrument en
arrét, supprimant les conditions d'alarme et remettant
linstrument en service.

- Toutes les alarmes de bande utilisent le méme hystérésis
pour les deux seduils;

- Sil'hystérésis d'une alarme de bande est supérieur a la
bande programmée, I'instrument ne pourra pas réinitiali-
ser |'alarme.

Exemple: Echelle d'entrée 0... 500 (°C).

- Consigne a 250 (°C);

— Alarme de bande relative;

- Seuil bas 4 10 (°C);

= Seuil hauta 10 (°C);

— Hystérésis a 25 (°C).

[34] AL1d - Délai Alarme 1

Disponible: Quand [28] ALTt # nonE.

Echelle: De oFF (0) & 6500 secondes.

Note: L'alarme s'active si les conditions d'alarmes persistent

pendant une durée supérieure au temps défini en
[34] AL1d. Le reset estimmédiat.

[35] AL1o0 - Validation de I'alarme 1 pendant le mode
Stand-By et en indication de hors échelle
Disponible: Quand [28] ALt # ~onE.
Echelle: 0 Jamais;
1 Pendant le stand-by;
2 Pendant dépassement d'échelle haut ou bas;
3 Pendant dépassement d'échelle haut ou bas et
le stand-by.

Groupe AL - Parameétres Alarme 2

[36] AL2t - Type d’'alarme 2

Disponible: Toujours.

Echelle: + Quand une ou plusieurs sorties sont program-

mées en sortie régulation:

nonE Inutilisée;
LoAb Alarme absolue basse;
HiAb Alarme absolue haute;
LHAo Alarme absolue de bande active en dehors;
LHAI Alarme absolue de bande active en dedans;
SE.br rupture capteur;
LodE Alarme d'écart bas (relative);
HidE Alarme d'écart haut (relative) ;
LHdo Alarme relative de bande active en dehors;
LHdi Alarme relative de bande active en dedans.
+ Quand aucune sortie régulation n'est programmeée:
nonE Inutilisée:
LoAb Alarme absolue basse;
HiAb Alarme absolue haute;
LHAo Alarme absolue de bande active en dehors;
LHAi Alarme absolue de bande active en dedans;
SE.br Rupture capteur.

Note: Les alarmes relatives et d"écart sont “relatives” a la

consigne en cours.
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[37] Ab2 - Fonction de I'alarme 2
Disponible: Quand [36] AL2t # nonE
Echelle: 0... 15 avec la régle suivante:
+1 Inactive a la mise sous tension;
+2 Alarme mémorisée (reset manuel);
+4 Alarme acquittable;
+8 Alarme relative inactive au changement de
consigne.
Exemple: En réglant Ab1 égal a 5 (1+4) l'alarme 1 sera “inac-
tive a la mise sous tension” et “acquittable”.
Note: Pour plus de détails voir le paramétre [29] Ab1.

[38] AL2L - Pour les alarmes hautes et basses: limite
basse de réglage du seuil de AL2
- Pour les alarmes de bande: seuil bas de
I'alarme AL2
Disponible: Quand [36] AL2t # non£ ou [36] AL2t 2 SEL-.
Echelle: De -1999 a [39] AL2H en Unités Physiques

[39] AL2H - Pour les alarmes hautes et basses: limite
haute de réglage du seuil de AL2
- Pour les alarmes de bande: seuil haut de
I'alarme Al2
Disponible: Quand [36] AL2t # nonE ou [36] AL1t 2 5E6-.
Echelle: De [38] AL2L & 9999 en Unités Physiques.

[40] AL2 - Seuil de I'alarme 2
Disponible: Quand:
[36] AL2t = LoAb - Alarme absolue basse,
[36] AL2t = HiAb - Alarme absolue haute;
[36] AL2t = LodE - Alarme d'écart bas(relative);
[36] AL2t = HidE - Alarme d'écart haute (relative).
Echelle: De [38] AL2L a [39] AL2H en Unités Physiques.

[41] HAL2 - Hystérésis de I'’Alarme 2

Disponible: Quand [36] AL2t # nanf et [36] AL2t 2 SEb-.
Echelle: 1... 9999 en Unités Physiques.

Note: pour plus de détails voir le paramétre [33] HALT.

[42] AL2d - Délai Alarme 2

Disponible: Quand [36] AL2t # nonE.

Echelle: De oFF (0) & 6500 secondes.

Note: L'alarme s'active si les conditions d'alarmes persistent
pendant une durée supérieure au temps défini en [34]
AL1d. Le reset est immédiat.

[43 AL20 - Validation de I'alarme 2 pendant le mode
Stand-By et en indication de hors échelle
Disponible: Quand [36] AL1t # nanE.
Echelle: 0 Jamais;
1 Pendant le stand-by;
2 Pendant dépassement d'échelle haut ou bas;
3 Pendant dépassement d'échelle haut ou bas et
le stand-by.

- -
Regulatlon © Parc de Lombardie - 24, rue de Lombardie 69150 Décines-Charpieu FRANCE
@ regulation@regulation-france.fr

) +33472814770 Rev. 2026-V01



Groupe AL 7 - Paramétres Alarme 3

[44] AL3t - Type d’alarme 3
Disponible: Toujours
Echelle: + Quand une ou plusieurs sorties sont program-
meées en sortie régulation:
nonk Inutilisée;
LoAb Alarme absolue basse;
HiAb Alarme absolue haute;
LHAo Alarme absolue de bande active en dehors;
LHAi Alarme absolue de bande active en dedans;
SE.br rupture capteur;
LodE Alarme d'écart bas (relative);
HidE Alarme d'écart haut (relative);
LHdo Alarme relative de bande active en dehors;
LHdi Alarme relative de bande active en dedans.

* Quand aucune sortie regulation n'est programmee:

nonE Inutilisée
LoAb Alarme absolue basse
HiAb Alarme absolue haute
LHAo Alarme absolue de bande active en dehors
LHAI Alarme absolue de bande active en dedans
SE.br Rupture capteur

Note: Les alarmes relatives et d'écart sont “relatives” a la

consigne en cours.

[45] Ab3 - Fonction de I'alarme 3
Disponible: Quand [43] AL2t # ronE
Echelle: 0... 15 avec la régle suivante:
+1 Inactive a la mise sous tension;
+2 Alarme mémorisée (reset manuel);
+4 Alarme acquittable;
+8 Alarme relative inactive au changement de
consigne.

Exemple: En réglant Ab1 égal a 5 (1+4) l'alarme 1 sera “inac-

tive a la mise sous tension” et “acquittable”.
Note: pour plus de détails voir le paramétre [29] Ab1.

[46] AL3L - Pour les alarmes hautes et basses: limite
basse de réglage du seuil de AL3
-Pour les alarmes de bande: seuil bas de
l'alarme AL3
Disponible: Quand [44] AL3t # nonE ou [44] AL3t % 5E6-.
Echelle: De -1999 a [47] AL2H en Unités Physiques.
[47] AL3H -Pour les alarmes hautes et basses: limite
haute de réglage du seuil de AL3
-Pour les alarmes de bande: seuil haut de
l'alarme Al3
Disponible: Quand [44] AL3t # nonE ou [44] AL3t # 5E6-.
Echelle: De [46] AL3L a 9999 en Unités Physiques.
[48] AL3 - Seuil de I'alarme 3
Disponible: Quand:
[44] AL2t = LoAb - Alarme absolue basse;
[44] AL2t = HiADb - Alarme absolue haute;
[44] AL2t = LodE - Alarme d'écart bas(relative);
[44] AL2t = HIidE - Alarme d'écart haute (relative).
Echelle: De [46] AL3L a [47] AL3H en Unités Physiques.

[49] HAL3 - Hystérésis de I'Alarme 3

Disponible: Quand [44] AL3t # nonE et [44] AL3t # 5Eb-,
Echelle: 1... 9999 en Unités Physiques.

Note: Pour plus de détails voir le paramétre [33] HAL1.
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[50] AL3d - Délai Alarme 3

Disponible: Quand [44] AL3t # nonE.

Echelle: De oFF (0) & 6500 secondes.

Lalarme s'active si les conditions d'alarmes persistent pen-
dant une durée supérieure au temps défini en [50] AL3d. Le
reset est immédiat.

[51] AL30 - Validation de I'alarme 3 pendant le mode
Stand-By et en indication de hors échelle
Disponible: Quand [44] AL3t # non£ ou [44] AL3t # SEb-.
Echelle: 0 Jamais;

1 Pendant le stand-by;

2 Pendant dépassement d'échelle haut ou bas;

3 Pendant dépassement d'échelle haut ou bas et

le stand-by.

Groupe “L LA - Alarme rupture de boucle

Note générale sur la rupture de boucle
La LBA fonctionne comme suit: En appliquant 100% de la
puissance & un procedé, la mesure doit, aprés un temps
variable selon l'inertie, augmenter pour une action Chaud et
diminuer pour une action Froid.
Exemple: Si on demande 100% de |a puissance de sortie
a un four, la température doit monter a moins que 'un des
éléments de la boucle soit défectueux (chauffage, capteur,
alimentation, fusible, etc ..)
Il en est de méme en appliquant la puissance minimale.
Dans notre exemple, si 'on coupe la puissance, la tempéra-
ture doit baisser, toujours sous réserve d'un élément défec-
tueux (SSR en court-cirduit, vanne bloguée, etc..
La fonction LBA function est automatiquement validée
lorsque le PID demande la puissance minimale ou maximale.
Si la réponse du procédeé est plus lente que la limite pro-
grammeée, l'instrument génére une alarme.
Notes: 1. Quand l'instrument est en mode Manuel, la fonc-
tion LBA est désactivee.
2. Quand l'alarme LBA est active, l'instrument continue
a réguler normalement. Silaréponse du procédé re-
vient dans la limite programmeée, l'instrument I'alarme
LBA est auomatiquement réinitialisée.
3. Cette fonction n'est disponible que pour un algorithme
de régulation PID (Cont = PID).

[52] LbAt - LBA temps
Disponible: Quand [56] Cont =~ id.
Echelle: oFF  LBA inutilisé;

1... 9999 secondes.

[53] LbSt - Ecart de mesure utilisé par le LBA pendant
le Soft start
Disponible: quand [52] LbAt # oFF.
Echelle: oFF  LBA inhibé pendant le Soft-Start;
1... 9999 en Unités Physiques.

[54] LbAS -Ecart de mesure utilisé par le LBA
(loop break alarm step)

Disponible: Quand [52] LbAt iest différent de o~ F.
Echelle: 1...9999 en Unités Physiques.

[55] LbcA - Conditions d'activation du LBA
Disponible: Quand [52] LbAt iest différent de oFF.
Echelle: uP  Activé quand le PID demande la puissance
maximum seulement;
dn  Activé quand le PID demande la puissance
minimum seulement;
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both Activé dans les deux conditions (quand le PID
demande la puissance maxi ou la puissance
mini).
LBA exemple d'application:
LbAt (LBA time) = 120 secondes (2 minutes);
LbAS (écart LBA) = 5°C.
Cette machine a été congue pour atteindre 200°C en 20
minutes (20°C/min).
Quand le PID demande 100% de puissance, I'instrument
commence a compter le temps. Si la mesure augmente de
plus de 5°C, l'instrument recommence le décompte. Par
contre, sila mesure n'atteint pas |'écart programmeé (5°C en
2 minutes) l'instrument génére une alarme.

Groupe “~£0 - Parameétres de régulation

Le groupe rEG n'est disponible que si au moins l'une des
sorties est programmeée en régulation (H.rEG ou C.reG).

[56] cont - Type de régulation
Disponible: Si au moins I'une des sorties est programmeée en
régulation (H.reG ou C.reG).
Echelle: -+ Quand deux actions (chaud & froid) sont pro-
grammeées:
Pid PID (chaud et froid)
nr Chaud/Froid ON/OFF avec zone neutre
PV — Y

SP
ral }
(noaingy (707 of 757
ouTG G off 7 off

(cooling)
+ Quand une action (chaud ou froid) est programmeée.
Pid PID (chaud ou froid);
On.FA ON/OFF Hystérésis asymeétrique
On.FS ON/OFF Hystérésis symétrique;
3Pt Commande servomoteur (uniquement si les
sorties 2 et 3 ont été codifiées "M").
PV PV

ZAAW AN I

HSEt
HSE!

time

N ~ ~
\uf: \_/i } HsEtl
it | time \ X ! time

T PR o [ o

Cool - On.FA

L 1
ouT .
HEGIZN o fé’@ off pON:

HEAL - On.FA

Y A\ fn\ HSEt PV N
P : X 1\ 7
// VAl S L

HSEt SP
off :E;Ni off
CooL-0On.FS§

3

+
Yo,

N

"HSEL

HSEt
ime

K

! 1 : time

off m off H
HEAt - On.FS
Notes: 1. Régulation ON/OFF avec hystérésis asymetrique:

+ OFF quand PV > SP

* ON quand PV < (SP - hystérésis)

2. Régulation ON/OFF avec hystéresis symeétrique:
* OFF quand PV > (SP + hystérésis)
* ON quand PV < (SP - hystérésis)

ouT |
H.IEG K&~

ouT
H.rEG K&
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[56] Auto - Sélection de I'Auto Tune
Ascon Tecnologic a développé 3 algorithmes d'auto-tune:
- Auto-tune par oscillations
- Fast auto-tune;
- EvoTune.
1. Lauto-réglage par oscillations est le plus courant et
+ Est plus précis
+ Se lance méme si la mesure est proche de la consigne
+ Peut étre utilisé méme si la consigne est proche de la
température ambiante
2. Le mode fast convient quand:
+ Le procédé est trés lent et I'on souhaite étre opération-
nel rapidement
+ Un overshoot n'est pas acceptable
+ Dans un systeme multiboucles le mode fast réduit
I'erreur liée a l'influence des autres boucles.
3. Le mode EvoTune convient quand:
+ On n'a pas d'information sur le procédé
+ On ne maitrise pas les compétences de |'utilisateur final
+ On souhaite un auto réglage indépendant des con-
ditions de démarrage(ex changement de consigne
pendant I'éxécution de l'auto réglage, etc).
Note: Le mode Fast ne peut étre lancé que si la mesure(PV)
est inférieure a (SP + 1/2SP).
Disponible: Qaund [56] cont = PID
Echelle: -4... 8 ol:
-4 Auto-tune par oscillation avec redémarrage a
chaque changement de consige;
-3 Auto-tune par oscillation avec lancement manuel
-2 Auto-tune par oscillation avec lancement
automatique a la premiére mise sous tension
seulement;
-1 Auto-tune par oscillation avec redémarrage a
chaque mise sous tension;
0 Inutilisé;
1 Auto-tune FAST avec redémarrage a chaque
mise sous tension;
2 Auto-tune FAST avec lancement automatique a
la premiére mise sous tension seulement;
3 Auto-tune FAST avec lancement manuel
4  Auto-tune FAST avec redémarrage automatique
a chaque changement de consigne.
5 EvoTune avc redémarrage automatigue a
chaque mise sous tension;
6 EvoTune avec lancement automatique a la pre-
miére mise sous tension seulement,
7 EvoTune avec lancement manuel;
8 EvoTune avec redémarrage automatique a
chaque changement de consigne.
Note: Tous les auto-réglages sont inhibés pendat I'exécution
d'un programme.

[58] tunE - Lancement manuel de I'auto-tune
Disponible: Quand [56] cont = PID.
Echelle: oFF  Pas d'auto-réglage;
on Lancement de I'auto-réglage.
[59] - Réservé
[60] HSEt - Hystérésis de la régulation ON/OFF

Disponible: Quand [56] cont # PID.
Echelle: 0... 9999 unités physiques.
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